D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgaanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysé&owych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowanejako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zaanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej i innych planowanych elementow,
a takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej jej wybudowaniu.

W zakres robot wchodz

— wyznaczenie sytuacyjne i wyscgkmwe punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wységowych (reperéw roboczych
dowigzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoweam;

— kontrolne sprawdzenie istnaelych rzdnych wysokéciowym,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty oratn@dizania uszkodzonych punktow,

— wyznaczenie roboczego pikietetrasy poza graraobdt,

— przeniesienie punktow istnigej osnowy geodezyjnej poza graniob6t ziemnych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- uzupetnienie i wyznaczenie dodatkowych punkt&iti@asy i przekrojéw poprzecznych,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzoaniventaryzacji powykonawczej wybudowanych obiekté

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysod@owych — zatgéenie poziomej i wysolkiwiowe] geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyiy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wy$okavego lub samodzielny znak wysdk@wy, ktérego wysok& jest
wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu ungesay w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsbkadciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej aidiudowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczgpwdowanej drogi i spogdzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej | kartograficznej.

1.4.7.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargaloe” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza grammbo6t ziemnych, w gsiedztwie punktdéw zatamania trasy, powinny dénie
srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa rob6t, naky stosowa pale drewnianérednicy
0,15 + 0,20 m i diugii 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowé materiaty zgodne z obogdujacymi przepisami.



3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zah@ici od potrzeb, powinien wykagasie mazliwoscig korzystania ze
sprztu dostosowanego do przigj metody robaét, jak:

—  teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki, faty, témy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewnjag¢ uzyskanie wymaganych doktadoigpomiardw.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,

2. odtworzenie trasy i punktéw wysakiowych,

3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przygtieniem do robo6t Wykonawca rob6t geodezyjnych paemin
—  zapoznasie z zakresem opracowania,
—  przeprowadziz Zamawiajcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
—  zapoznasi¢ z dokumentagj projektovs,
—  zebréinformacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budovg drogi,
—  zapoznasi¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
—  przeprowadziwywiad szczegotowy w terenie wraz ze sprawdzengniejacych rzdnych wysokéciowych.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokéciowych

5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny¢hyykonane zgodnie z oboyriujgcymi przepisami i wytycznymi.

W oparciu o dokumentagprojektovs, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary geodezyjne niezlne
do szczegobtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagt®g odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich tdach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtoéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca, przed rozpogzem rob6t, powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacii
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu
istotnie ré&nia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng¢ lzmieniane przed pogliem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére baguja pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez bryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwinasy i punkty pérednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposob wytany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny zhezpieczanie wszystkich punktéw pomiarowych i ighaczé w czasie
trwania robot.

Wszystkie prace pomiarowe konieadlaeprawidtowej realizacji robot nagdo obowjzkéw Wykonawcy.



5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i innenfty gtéwne powinny by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmkdowizane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granic
robét ziemnych.

Wykonawca powinien zaj@ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, w
spos6b umdiwiajacy prawidiova realizacg robot.

Repery robocze najezatary¢ poza granicami robot zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéwpery robocze naly zalazyé w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gierw sposéb wykluczagy osiadanie, w sposéb zaakceptowany
przez Ireyniera.

Redne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinnycébwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4.3 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafewykona w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne dane geodezyjne, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjne;.

@ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odlegtéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjygyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjijgktmwej nie mae
by¢ wicksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenadesy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usurcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecagdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayaobét.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzeczngbkejmuje wyznaczenie krgdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robo6t), zgodnie z dokumeniagijojektovg oraz w miejscach wymaggiych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagatbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowéd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvaj.
Odlegtai¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzeczhyousi umaliwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.

5.4.5.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej
Dokumentaggeodezyjn nalery skompletowé zgodnie z obwizujacymi przepisami z podzialem na:
1) akta pospowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentaejtechniczig przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentagjtechnicza przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposo6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowapkcie 3 oraz forgmndokumentéw natey uzgodné z csrodkiem
dokumentacji.

5.5. Pomiar powykonawczy

5.5.1.Zebranie materiatéw i informac;ji

Wykonawca powinien zapoZrse z zakresem opracowania i uzy§kad Zamawiajcego instrukcje dotyeze
ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykorawh.

Pomiary powykonawcze powinnyébgoprzedzone uzyskaniem ZrodkOéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, padeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (pozionveysokaciowej) oraz o
mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzenig, w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondm@zaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatdmformacji naley ustali:

- klasy i dokladnai istniegcych osndéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiarow
powykonawczych,

—  rodzaje uktadéw wspobdnych i pozioméw odniesienia,

- zakres i spos6b aktualizacji dokumentéw bgob, znajdujcych sé w osrodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.



5.5.2 Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalevykona:: ogélne rozeznanie w terenie, odszukanie punkgimidgcej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyatktpw oraz aktualizagjopiséw topograficznych, zbadanie wizur
pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, epsé rozeznanie oddwie koniecznéci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz ospg@omiarowej.

Nasgpnie naley pomierzy wznowiory lub zatazorng osnowve, a nasfpnie wykona pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z obowizujagcymi przepisami, miegr wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $tedodatkovy
obejmupcy: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometirg, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty
mostowe z rgdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajna, wszystkie drzewa w obszarze robo6t, zabytki i pibarprzyrody,
wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz zizialem na trwate i nietrwate, rowy, studnie z iglednicami,
przekroje poprzeczne drég co 20+50 m oraz inne etéynwedtug wymagaZamawiajcego.

Prace obliczeniowe naglewykona& przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzoneftrena
map; zasadnicz oraz map katastralg nalezy wykona metod, klasyczn (kartowaniem i krédeniem ecznym) lub przy
pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zansygego nalgy uzupetné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsam technilg z jakg zostata wykonana mapa (numeryggn

Dokumentagjgeodezyjg i kartograficzm naleey skompletowdé zgodnie z obowizujgcymi przepisami, z
podzialem na: akta pegtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatagichniczna przeznaczon dla
Zamawiajicego i dokumentagijtechniczg przeznaczondla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzngjo§b
skompletowania i forg dokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustali czy &
dokumentagj nalezy okazg& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigiego
Jdi Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowd dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:
—  sprawozdanie techniczne,
— wtdérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatktrescia, ktérg wymieniono w punkcie 5.5.2,
- kopie wykazéw wspékednych punktéw osnowy oraz wykazy wspébimych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,
—  kopie protokotéw przekazania znakéw geodemfi pod ochrog
—  kopie opiséw topograficznych,
—  kopie szkicow polowych,
- naénik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczn oraz wydruk ploterem tych map,zpdi mapa realizowana jest
numerycznie,
— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamaw&go.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0iplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmotva

— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robo6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaozliwosé
$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@keraz usuwania nieprawidtowa mogicych mie€ wpltyw na kolejne etapy
robot,

— kontrok prowadzon przez stabg nadzoru (layniera),

— przestrzeganie ogolnych zasad prac $éngch w obowazujacych przepisach i wytycznych, zgodnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5, oraz w aktualnych przepisach.

—  sporzdzenie przez Wykonawaob6t geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.

Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogoinych zasad oktenych w obowizujacych przepisach i wytycznych, zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3 oraz ol@wjgcymi przepisami.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przy pomiarach powykonawczych przyjmuje jgidnostki: km (kilometr) i ha (hektar).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robdét naspuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentaechnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcedo..

9. PODOSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebngateriatow,
- koszt zapewnienia nieginych czynnikéw produkgciji,
- zakup i dostarczenie materiatow,
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychrasy i punktow wysokiiowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysgdiowych,
- wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich zéadeielami nieruchomgi,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewanitm wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- wyznaczenie punktéw roboczego pikietérasy,
- ustawienie tat z wyznaczeniem pochyleniagka
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwahhmma ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatw@pdszukanie i
ewentualne odtworzenie,
- prace pomiarowe i kameralne przy pomiarzeykmnawczym wybudowanej drogi wedtug wymagsokumentacji
technicznej,
- koszty érodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposobb rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania robét podstawowych, aleshjgrzekazywane Zamawigigemu
i s3 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzysge, ktore g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameoth6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyadograficzne (Dz.U.2021.1990 t.j. zqmejszymi zmianami)
wraz z aktami wykonawczymi.



